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Anexa 1 
Lista publicaţiilor din ultimii 5 ani (2003-2007) 

cuprinse în fluxul intern / internaţional 
 

1 

1 

Antonescu, P., Antonescu, O., Contributions of analysis and synthesis of orientation mechanisms of 

industrial robots, Workshop Robots, 2003, Cassino-Italia 

 

2 

Antonescu, P., Margine, A.., Antonescu, O., Analiza si sinteza mecanismelor planetare cilindrice cu 

structura variabila, Conf. anuala st. IMT , vol. Mecanica, 3-8, 2003, Oradea-Romania   

 

3 

Antonescu, P., Udriste, D., Antonescu, O., Automotive door latch mechanisms, Conf. anuala st. IMT , 

vol. Mecanica, 9-14, 2003, Oradea-Romania   

 

4 

Antonescu, P., Udriste, D., Antonescu, D., Automotive door latch mechanisms, ESFA’03, 3, 1- 6, 2003, 

Bucuresti, Romania    

 

5 

Antonescu, P., Dugăeşescu, I.., Antonescu, O., Mecanisme pentru acţionarea geamurilor uşilor laterale 

de autovehicule, Rev. Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 2, nr. 1, pag. 21-26, 2003 

 

6 

Antonescu, P., Petrescu, R., Antonescu, O., Sinteza mecanismelor cu bare utilizate pentru deschiderea / 

închiderea geamului la uşile laterale de automobile, Rev. Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 2, nr. 1, 

pag. 39-44, 2003 

 

7 

Antonescu, P., Sinteza tipo- şi topologică a mecanismelor,   Rev. Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 2, 

nr. 1, pag. 69-77, 2003 

 

8 

Antonescu, O., Petrescu, R., Antonescu, P., Sinteza structural-topologică a mecanismelor spaţiale cu 

bare şi angrenaje, Rev. Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 2, nr. 2, pag. 11-16, 2003 

 

9 

Antonescu, P., Petrescu, R., Antonescu, O., Sinteza geometrică a mecanismelor cu bare şi patine 

utilizate pentru deschiderea / închiderea geamului la uşile laterale de automobile, Rev. Mecanisme şi 

Manipulatoare, Vol. 2, nr. 2, pag. 35-40, 2003 

 

10 

Antonescu, P., Mihalache, D.,  Antonescu, O., Kinematical synthesis of mechanisms used for opening 

/closing of windows on car side doors, Bul. I.P. /UT Iaşi, Tom L (LIV) Fasc. 6A, p.13-20, 2004 

 

11 

Antonescu, P., Antonescu, O., Udriste, D., Geometric and kinematic synthesis of mechanisms with 

rotary disc cam, 11-th World Congress TMM, 3, 1055-1059, 2004, Tianjin-China 

 

12 

Antonescu, P., Antonescu, O., Mihalache, D., Contributions to synthesis of the orientation mechanisms 

used on the industrial robots,  11-th World Congress TMM, 4, 2055-2059, 2004, Tianjin-China 

 

13 

Antonescu, P., Udriste, D., Antonescu, O., Types of mechanisms used for driving windows of car side 

doors, Proceedings IMT Oradea, III, 1-8, 2004, Oradea-Romania 

 

14 

Antonescu, P., Udriste, D., Antonescu, O., Types of mechanisms used for driving windows of car side 

doors, Proceedings IMT Oradea, III, 1-8, 2004, Oradea-Romania 

 

15 

Antonescu, P., Dugaesescu, I., Antonescu, O., Linkages used for driving windows of car side doors, 9-th 

Conf. TMM, 889-896, 2004, Lieberec-Cehia 

 

16 

Antonescu, O., Udriste, D., Antonescu, P., Types automotive door latch mechanisms, 9-th Conf. TMM, 

35-40, 2004, Lieberec-Cehia 

 

17 

Antonescu, P., Antonescu, O., Geometria mecanismului patrulater spaţial şi a formelor particulare ale 

acestuia, Rev. Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 3, nr. 1, pag. 37-42, 2004 

 

18 

Antonescu, P., Antonescu, O., Methods to determination of the mobility (d. o. f.) of complex structure 

manipulators, Rev. Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 3, nr. 1, pag. 49-54, 2004 

 

19 

Antonescu, O., Dugăeşescu, I., Antonescu, P., Sinteza structural – topologică a mecanismelor 

ştergătoarelor de parbriz, Rev. Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 3, nr. 2, pag. 31-36, 2004 

 

20 

Antonescu, P., Bucureanu, V., Martineac, A., Variante constructive şi cinematice ale mecanismelor de 

descărcare a vagoanelor de marfă,  Rev. Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 3, nr. 2, pag. 49-54, 2004 

 

21 

Antonescu, P., Antonescu, O., Dugaesescu, I., Kinematical synthesis of the orientation mechanisms 

(wrist), Rev. Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 4, nr. 1, pag. 39-46, 2005 

 

22 

Antonescu, P., Antonescu, O., Mihalache, D., Geometrical and kinematical synthesis of mechanisms 

used for opening/closing of windows on car side doors, Proceedings of the scientific seminar 

“Terminology for the MMS”, pp. 61-68, 2005, Bardejov-Spa, Slovacia 

 

23 

Antonescu, O., Antonescu, P., Martineac, A., Unitary method for kinematic synthesis of mechanisms 

with rotary disc – cam, Conferinţa SYROM’05, Vol. I, 01- 06, 2005, Bucureşti. 

 

24 

Antonescu, P., Mihalache, D.,  Antonescu, O., Contributions to synthesis of complex mechanisms used 

for opening / closing of windows on automotive side doors, Conferinţa SYROM’05, Vol. II, 301- 306, 

2005, Bucureşti 
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25 

Antonescu, O., Antonescu, P., Margine, A., Kinematical synthesis of the complex planetary mechanisms 

used as the automation transmissions,  Conferinţa SYROM’05, Vol. II, 411- 416, 2005, Bucureşti 

 

26 

Antonescu, P., Andrei, S., Antonescu, O.,Manipulators used as endoscopic instrumentations of the 

urinary tract, Conferinţa SYROM’05, Vol. III, 599- 604, 2005, Bucureşti 

 

27 

Antonescu, P., Antonescu, O., Dugăeşescu, I., Synthesis of the new orientation mechanisms(wrist),  

Conferinţa SYROM’05, Vol. III, 605- 610, 2005, Bucureşti 

 

28 

Antonescu, O., Margine, Al., Antonescu, P., Sinteza cinematică a unui mechanism planetar complex 

folosit la transmisiile automate, Rev. Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 4, nr. 1, pag. 47-52, 2005 

 

29 

Antonescu, P., Antonescu, O., Mechanism for opening / closing windows of car side doors, Journal 

“Problems of Mechanics” Nr. 1 (18) / 2005, pp. 23-29, 2005 

 

30 

Antonescu, P., Antonescu, O., Sinteza cinematică şi dinamică a mecanismului planetar complex din 

componenţa transmisiilor automate W5A030, Revista Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 5, nr. 1, pag. 

15-20, 2006 

 

31 

Antonescu, O., Coltofeanu, R., Antonescu, P., Geometria manipulatoarelor pentru descărcarea 

recipienţilor cu reziduuri gunoiere, Rev. Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 5, nr. 2, pag. 25-30, 2006 

 

32 

Antonescu, O., Lung, I., Dănăilă, L., Antonescu, P., Synthesis of manipulators – robot for intervention in 

neuro-surgery, Rev. Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 5, nr. 2, pag. 37-42, 2006 

 

33 

Antonescu, P., Antonescu, O., Aspects of topological structural synthesis of the parallel manipulators, 

Rev. Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 5, nr. 2, pag. 61-66, 2006 

 

34 

Antonescu, O., Antonescu, P., Margine, Al., Kinematical synthesis of the complex planetary 

mechanisms used as automatic transmissions, Proceeding “Power transmissions 2006”, Novi-Sad, 

Serbia, pp. 467-472, 2006  

 

35 

Antonescu, P., Antonescu, O., Topological structural synthesis of the parallel manipulators, Bul. I. P. 

Iaşi, U. T. Gh. Asachi Iaşi, Tomul LII (LVI), Fascicula 7A, pp. 23-30, 2006 

 

36 

Lung, I., Popescu, L., Antonescu, O., Dănăilă, L., Antonescu, P., Manipulator – robot for intervention in 

neurosurgery, Bul. I. P. /U. T. Gh. Asachi Iaşi, Tomul LII (LVI), Fasc. 7B, pp. 41-46, 2006 

 

37 

Antonescu, O., Antonescu, P., Mihalache, D., Geometrz of lifting manipulators for a green environment, 

Rev. Robotica & Management, Vol. 11, Nr. 1, pp. 35-40, 2006  

 

38 

Antonescu, P., Antonescu, O., Creţu, S.M., Structural analysis and synthesis of parallel manipulators, 

Rev. Robotica & Management, Vol. 11, Nr. 1, pp. 41-46, 2006 

 

39 

Antonescu, O., Antonescu, P., Contributions to topologic-structural synthesis of the parallel 

manipulators,  Prasic’06 , Vol. I - Mecanisme si Tribologie, pp.23-28, 2006, Braşov 

 

40 

Antonescu, O., Antonescu, P., Ghionea, A., Cinetostatica mecanismelor planetare cilindrice, Rev. 

Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 6, nr. 1, pag. 13-18, 2007 

 

41 

Antonescu, P., Antonescu, O., Creţu, S.M., Contributions to analysis and synthesis of parallel 

manipulators, Mecanisme şi Manipulatoare, Vol. 6, nr. 1, pag. 55-60, 2007 

 

42 

Antonescu, O., Mihalache, D., Antonescu, P., Lifting manipulators for a green environment, Proceedings 

of 12-th World Congress IFToMM, Vol. 3, pp. 207-212, 2007, Besançon-Franţa. 

 
Anexa 2 

Lista celor mai importante 5 proiecte ştiinţifice 
în calitate de director de proiect 

          

1 Cercetări privind modelarea si simularea mecanismelor si manipulatoarelor, 711/96, 31, 1999, 

2000, ANCST, 10,96 mil. Lei 

2 Cercetări privind sinteza mecanismelor de basculare a vagoanelor de marfa specializate, 

711/96, 32, 1999, 2000, ANCST, 10,96 mil. Lei 

3 Cercetări teoretice si aplicative privind dinamica manipulatoarelor cu elemente flexibile, 1161 

(37124), 2000, CNCSIS, 40 mil. lei  

4 Cinetostatica si dinamica manipulatoarelor –roboti cu elemente flexibile, 1161 (34967) , 2001, 

2002, CNCSIS, 40 mil. lei 

5 Cercetări teoretice si aplicative privind sinteza si analiza dinamica a mecanismelor si 

manipulatoarelor complexe cu bare si roti dinţate, 2005-2007, CNCSIS, 150, 170, 180 mil. Lei. 


